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Introduction
La saisie des données de regards de visite peut étre effectuée avec le logiciel d'inspection des canalisations
WinCanVX ou bien avec WinCan MobileApp, une application a installer sur les appareils mobiles.

WinCan MobileApp se fait télécharger gratuitement depuis Google PlayStore et a été congue pour les
systémes d'exploitation ou plateformes suivants :

e Tablette électronique Android
e SmartPhone Android
e Apple-IPhone

Une interface utilisateur simple et intuitive permet aux opérateurs TV de saisir les données de base suivantes
sur les regards et de les télécharger directement vers le WinCan CLOUD :

e Données principales du regard : nom, ville, rue, profondeur du radier, coordonnées X/Y...
o Données d'inspection du regard : date, opérateur, type et objectif de l'inspection, temps.

Parties du regard : couvercle, col, cobne, chambre, banquette, cunette

Entrées et sorties : dessin sur photo ou croquis graphique de I'horloge

L'utilisation de WinCan MobileApp nécessite toujours un compte WinCanWeb avec le mode FLEX activé. Une
fois que les données du compte sont enregistrées sur votre appareil mobile (SmartPhone ou tablette), vous
pouvez créer un projet, saisir les données des regards, associer des courtes séquences vidéo et des photos a
chaque regard et enfin télécharger un tel projet vers votre espace de travail sur le WinCan CLOUD.

Le mode FLEX permet ensuite a l'utilisateur de compléter les données de regards et de créer les rapports
directement sur le CLOUD d’ou le lien du projet est finalement envoyé au client final.
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Saisie des données avec la caméra intégrée d'un SmartPhone ou d'une
tablette électronique

1.) Lancez la MobileApp, allez dans Paramétres, sélectionnez |la langue pour votre pays et mettez la
résolution vidéo sur HD (High Definition).

2.) Vérifiez les données de votre compte Web (c.-a-d. nom d'utilisateur et mot de passe) et confirmez toute
la configuration en tapant sur Enregistrer paramétres. Appuyez sur la commande Retour pour revenir a la vue
précédente.

10:37 GAM »

£ Retour @

Parametres

@ Dispositifs
Lan

Frangais (Switzerland)

Nouveau projet > Paramétres Résolution vidéo
HD

Q Nom du projet...
Lutilisateur n'e

p Connexion £ Retour v

Test 02 Regards rue
Vider le cache e

- support@wincan.com
|__] Bordures & contra

st 03 Pozzetti Lug... & Vo
Mot de pas:

&/ Enregistrer données d'utilisateur

Enregistrer parametres

CONNEXION

3.) Créez un nouveau projet basé sur la norme de description des anomalies qui est principalement utilisée
dans votre pays/région OU importez un projet existant depuis le CLOUD:

¢ Back v’

Project Name Your w
Test Manholes London East End

Dispositifs Q Project Name..

Country

United Kingdom

. TEST_Recording_DFG-USB2-... IMPORT
Nouveau projet > Parametres
Language
English IMPORT
Q Nom du projet.
Standard

™M
SCC5 s rue industrie... IMPORT

egards rue

Show details

Test_SUEZ IMPORT

ast 01 Schaec

‘est 03 Pozzetti Lug. IMPORT

CREATE
IMPORT

est 04 Regards rue

IMPORT FROM WEB IMPORT
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4.,) Saisissez au moins les données suivantes pour chaque regard. Cliquez sur la fleche a droite pour ouvrir
ou fermer le masque de saisie correspondant:

e Nom du regard

e Profondeur totale du regard (mesurée du couvercle au fond)
o Ville

e Rue

o Date de l'inspection

e Nom de l'opérateur

e Forme du couvercle

o Diamétre et largeur du couvercle

10:56 GA M At al 73 10:58 G M «

£ Retour ﬁﬁa £ Retour @

10:59 G4 *

< Retour @

multiméd »

Regards v ias Données de regard Général v Photos >  QV360

Créer un nouveau regard Données d'inspection Banquette

Q Rechercher. = Marche Cunette

Radier
Couvercle

Tampon du regard et cadre Dalle de reduction

Col du regard de visite Entrees/Sorties

Depuis croquis Depuis l'image
Chambre

Définir I'emplacement

sauvegarder Annuler

e Entrées du regard: type (entrée ou sortie), position de I'horloge et niveau. Appuyez sur le bouton Depuis
croquis pour définir la position de I'horloge de I'entrée ou de la sortie. Placez la sortie principale a la position
12 ou 6 heures :

1101 GAB »

< Retour .

Sélectionnez la position souhaitée en
tournant 'horloge

11:06 GAM

< Retour @

111 GAM »

< Retour @

Général v Photos > QV360 > Général v Photos > QV360

Sortie

* Position

12

* Forme
circulaire

Diameétre [mm]

350

350
(¢

sauvegarder Annuler

Définir I'emplacement

Définir I'emplacement

sauvegarder Annuler sauvegarder Annuler
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e Position du regard : les coordonnées sont fournies par le récepteur GPS de I'appareil mobile (SmartPhone
ou tablette). Appuyez sur le bouton Définir 'emplacement, déplacez I'appareil mobile (icone verte) au
centre du regard et confirmez la position actuelle en appuyant sur le bouton Mettre position actuelle comme
position du nceud: une icone rouge indique alors la position du regard. Vous pouvez toujours déplacer
I'icobne rouge afin d'ajuster manuellement la position du regard en tenant le doigt appuyé sur l'endroit
désiré. Confirmez avec le bouton SAUVEGARDER pour revenir au masque de saisie des données.

1403 XGB » Bl 93 1408 XG B

& Back v’ £ Back v’

() > Test Manholes London East End > MH 1 () > Test Manholes London East End > MH 1

1413KGH

< Back v’

(@) > Test Manholes London East End > MH 1
GPS: 46° 55'19.8 5' 46.3" E, 505.4m
Node: 46° 55' 17.0" N, 7° 6' 43.9" E, Om
Name

GPS: 46° 55'19.8" N, 7° 6' 46.3" E, 505.4m
General % Media > Qv3e0 D> Node:
Name:

;'

Manhole data

Inspection data

Cover

Shaft }
- A !
Corpo © 2024 Maxar :]‘r‘.

Go to current Go to node
location location

Taper or Cone

Go to current Go to node
location location
Set location

Set current as
node position

Set current as

node position Save

Save
Cancel

4.) Regards sans défauts : prenez 3 ou 4 photos par regard:

e Photo du regard et de son environnement (pour faciliter la localisation)

e Photo du couvercle du regard

e Photo du regard prise au niveau du couvercle (0,00 m)

e Photo du fond du regard

5.) Regards avec défauts : prendre une photo supplémentaire pour chaque défaut.
6.) Enregistrement d'un clip vidéo par regard (environ 30 secondes)

14:53 GAM »

< Retour m

1454 G M

£ Retour @

Général » Photos Vv Q360

Fi

Général > Photos W QV360

Ces 2 commandes vont activer la caméra
intégrée du dispositif pour la prise des
photos et I'enregistrement d’une courte
séquence vidéo.

Supprimer sélection Ajouter.. Supprimer sél:
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Transfert de données

Allez dans Paramétres > Connexion, entrez les informations d'identification de votre compte Web et
enregistrez les parametres.

e Retourneza la liste des projets, sélectionnez le projet désiré et cliquez sur I'icbne nuage.

o C(Cliquez ensuite sur le bouton Télécharger pour télécharger le projet sur le CLOUD WinCan : un écran
convivial informe ['utilisateur continuellement de la progression du téléchargement, ce qui est
particulierement important dans le cas de projets de regards de grande taille.

14:56 G ™M »

@ £ Retour

@ Dispositifs >

Nouveau projet » Paramétres >

Q Nom du projet...
Créer projet...

16%

Test 02 Regards rue ...
Test 01 Schaec... W
Test 03 Pozzetti Lug.

Test 04 Regards rue 0 Télécharger Annuler

e Lancez votre navigateur Internet et connectez-vous avec votre compte Web.

o Vérifiez si tous les regards ont été téléchargés avec les clips vidéo et les photos correspondants. Dans le
cas de gros projets de regards, il peut prendre plus d'une heure avant que les séquence vidéos
puissent étre affichés.

L'impression des rapports d'inspection de regards peut se faire directement dans le CLOUD. Si vous préférez
d'imprimer votre protocole de relevé avec le logiciel WinCan VX, vous pouvez également télécharger
I'ensemble du projet sur votre disque dur local et I'ouvrir avec une version de WinCan VX, pourvue d'une
licence activée.
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Saisie des données avec la caméra QV360 d'iPEK

Avant le lancement de l'appareil, les numéros d'identification figurant sur la téte de la caméra (numéro de
série Bluetooth et numéro de série de la caméra) doivent étre enregistrés et attribués a votre compte Web. I|

suffit donc de scanner le code QR figurant sur votre bon Web Cloud personnel :

Contains FCC IDs:
§8P-R03030, R7T1101102 4

The enclosed device complies
with Part 15 of the FCC Rules

Contains MIC IDs:
@ 0190087020, 020-190202,

T/ 201-190950
SN: 0630284
QV000284

YP30133202
YEAR: 2024

Web Cloud
Voucher

Your camera se

Note importante pour des revendeurs:
Ne scannez jamais le code QR sur le bon (Web Cloud Voucher). Celui-ci est réservé pour le client!

Si vous souhaitez tester plusieurs caméras QV360 pour différents clients, connectez-vous toujours avec votre compte
personnel DEMO (mode ADMIN) et saisissez manuellement les numéros de série des caméras correspondantes.
Contactez WinCan, Suisse pour activer le mode ADMIN pour votre compte DEMO.

Connecter la caméra au SmartPhone ou ordinateur tablette

1.) Allumez la caméra en appuyant sur le bouton de démarrage bleu (1) et activez ensuite I'interface
Bluetooth (3) en appuyant avec 'ongle sur le bouton mince (2) pendant environ 3 sec.

2.) Controlez ensuite les paramétres de votre appareil mobile (SmartPhone ou ordinateur tablette) et activez
les connexions Bluetooth (4) ainsi que I'appairage a votre périphérique Bluetooth (caméra QV360).

3.) Sélectionnez la caméra depuis la liste des appareils disponibles et tapez le Code PIN 123123 dans la boite

de dialogue qui suit (5):

09:02 & b3 B6%
{ Connexions Q
Wi-Fi
CLMU-Guest (>
Appels Wi-Fi »
Bluetooth

09:09 & ]

< Blueto... @ Analyser

«©

Activé

Assurez-vous que l'appareil auquel vous
souhaitez vous connecter est en mode
appairage. Votre téléphone (Galaxy
XCover 5) est actuellement visible sur les
appareils a proximité,

Q- .
D ¥Qvo00284

[ 30133202

M 65% 8

N

Demande d'appairage
Bluetooth

Saisissez le code PIN pour I'appairage

aQV000284 (Essayez 0000 ou 1234).

Code PIN
123123

Annuler Assoc

Ln 30133202
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09:06 & (1 AWl 65%8
< Bluetooth  Analyser
Activé ([ @)

souhaitez vous connecter est en mode
appairage. Votre téléphone (Galaxy
XCover 5) est actuellement visible sur les
appareils a proximité.

Périphériques appairés

p YQvooo284

Appareils disponibles

CH 30133202




Travailler avec la caméra

Il est recommandé que ce travail soit effectué par 2 opérateurs :

1.) Lancez la MobileApp, allez dans Paramétres, sélectionnez la langue pour votre pays et mettez la
résolution vidéo sur 4K.

2.) Vérifiez les données de votre compte Web (c.-a-d. nom d'utilisateur et mot de passe) et confirmez toute
la configuration en tapant sur Enregistrer paramétres. Appuyez sur la commande Retour pour revenir a la vue
précédente.

3.) Cliquez sur le bouton Dispositifs et entrez le numéro de série Bluetooth et celui de la caméra dans le
champ de texte correspondant. Vous pouvez obtenir les deux numéros de série a partir de votre bon
WebCloud (Web Cloud Voucher) personnel :

Web Cloud
CiE = Voucher

@ £ Retour @
Your camera serial number: 872358723
Your bluetooth serial number: 237247272
e Dispositifs
@ Dispositifs > Please scan the QR Code or use the link below.

Q Numéro de série Bluetooth et..

Nouveau projet > Paramétres )

Q Nom du projet...

b esa 7 ENVIROSIGHT

15469 00 WRE V4 024% 1548 9 0 O
£ Back v' £ Back

Bluetooth ser XX00) Bluetaoth seri;

QVv000203 Qv000203

Sam (XXX amera serfal {YXXXXKXXXX)
YP30131053 YP30131053

Connect = Disconnect =

4.) Retournez a la MobileApp et cliquez sur le bouton Connecter: I'icbne de connexion sans fil doit changer la
couleur du ROUGE au BLANC, ce qui signifie que 'application et prét a recevoir le signal de la caméra.

5.) Retournez a la liste des projets et créez un projet basé sur la norme d'évaluation des dommages
principalement utilisée dans votre pays (EN13508 ; EN13508+A1-2011, VSA-2019, etc.).
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6.) Saisissez au moins les données suivantes pour chaque regard:

Nom du regard

Ville

Rue

Date de l'inspection

Forme du couvercle

Diameétre et largeur du couvercle

Position du regard : les coordonnées sont fournies par le récepteur GPS de I'appareil mobile (SmartPhone
ou tablette). Appuyez sur le bouton Définir 'emplacement, déplacez I'appareil mobile (icone verte) au
centre du regard et confirmez la position actuelle en appuyant sur le bouton Mettre position actuelle
comme position du nceud: une icone rouge indique alors la position du regard. Vous pouvez toujours
déplacer l'icone rouge afin d'ajuster manuellement la position du regard en tenant le doigt appuyé sur
I'endroit désiré. Confirmez avec le bouton SAUVEGARDER pour revenir au masque de saisie des données.

7.) Appuyez sur le bouton QV360 pour activer le signal de la caméra.

8.) Mettez le curseur de luminosité sur 100 % .

9.) Cliquez sur Démarrer Apercu pour définir le point de départ de I'enregistrement ; veillez a ce que I'anneau
de couverture apparaisse sur environ 75 % de la hauteur de l'image :

Placez la carte ArUco comme montré sur I'image ci-dessous: le bout supérieur de la bande doit toucher
I'anneau du couvercle.

Ajustez la position de la téte de caméra tel que I'axe de lentille tombe perpendiculairement sur la
carte ArUco : ceci va garantir un propre scan du code de référence et ainsi des résultats de mesure précis
et fiables sur les vues 3D et 2D.

Rassurez-vous que la perche de la caméra est étendue jusqu'a la profondeur du regard (max. 9 m)et que
le point laser de la caméra pointe vers le centre du fond du regard.

15519 00 BEe4023%

Taper or Cone

Landing
RedL

Chamber

Set location

La profondeur du regard va étre calculée automatiquement pendant I'enregistrement de la séquence vidéo.
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10.) Appuyez sur le bouton Lancer l'inspection et confirmez le valeur pour le diamétre du couvercle indiqué
dans le message d'avertissement:

1554 9 @ © WSO 4023%

< Back v’

(@ > Test2.QV360_WinCan_EN > MH1

Recording tme left: 300

11.) Faites glisser la perche de la caméra verticalement, réguliérement et lentement depuis le niveau du
couvercle vers le fond. Tenez compte de I'état du panneau d'information qui clignote dans la MobileApp:

m
Start inspection

Start inspection

e—
{ Start inspection

Abort inspection Abort inspection Abort inspection

MOVE — mouvement OK
SLOW — ralentir le mouvement

STOP — enregistrement terminé — faire glisser la perche de la caméra vers le haut
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12.) Dés que I'enregistrement est terminé, la séquence vidéo et transmis automatiquement depuis la caméra
QV360.

13.) Retournez a la liste des regards, séléctionnez le regard desiré et tapez sur le bouton Media afin de lancer
la séquence vidéo assigné:

1556 & 0 O SRR P E:TvY 16t [ Rl FiEkES

< Back

EN > MH1

Downloading video from the camera

Downloading video
61%

Delete selected

Vous pouvez ainsi vous rassurer que la séquence vidéo est disponible, vérifier la qualité de la vidéo et répéter
I'inspection si nécessaire.

14.) Prenez 2 photos pour chaque regard a I'aide de la caméra intégré dans votre SmartPhone ou ordinateur
tablette en tapant la commande Ajouter > Photos.

e Photo du regard et de ses environs (pour faciliter la localisation)
e Photo du couvercle du regard

o L EEh FilEd

< Back v' =

(2) » Test1_QVO_WinCan Suppert > KSZ Irisweg 12 V2

Select photo source
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Transfert de données

Allez dans Paramétres > Connexion, entrez les informations d'identification de votre compte Web et
enregistrez les parametres.

e Retournez a la liste des projets, sélectionnez le projet souhaité et cliquez sur I'icone du nuage.

o C(liquez ensuite sur le bouton Télécharger pour télécharger le projet sur le CLOUD WinCan : un écran
convivial informe ['utilisateur continuellement de la progression du téléchargement, ce qui est
particulierement important dans le cas de projets de regards de grande taille.

456 G M

@ £ Retour

@ Dispositifs >

Nouveau projet » Paramétres >

Q Nom du projet...
Créer projet...

16%

Test 02 Regards rue ... ¢
Test 01 Schaec

Test 03 Pozzetti Lug.

Test 04 Regards rue 0 Télécharger Annuler

e Lancez votre navigateur Internet et connectez-vous avec votre compte Web.

o Vérifiez si tous les regards ont été téléchargés avec les clips vidéo et les photos correspondants. Dans le
cas de gros projets de regards, il peut prendre plus d'une heure avant que les séquence vidéos
puissent étre affichés.
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Analyse des données

L'analyse des données basé sur le clip vidéo s'effectue automatiquement apres le téléchargement. Cliquez
sur le bouton Projet > Travaux d’analyse IA pour suivre la progression dans un panneau séparé :

S @ [ W Test1 QuO WinCanSupport x  + - o X‘

& C B husy ancom/#/app/project/9e740a3b-Bef-4 |

AR Mo @ R

Test1_QVO_WinCan Support

®© O

Documents (PDF)

Outils Télécharger

) Régénérer I'ordre de tri ¥ Télécharger en tant que

fichier ZIP

¥Z Travaux d'analyse 1A
¥ Télécharger par application

B> Exportation

¥ Télécharger LightViewer

A/ validation

Une fois que I'analyse IA pour chaque regard est terminée, appuyez sur le bouton de menu a droite de
I'enregistrement de regard désiré et sélectionnez la commande Modifier le nceud:

S @ [ W Test1.QuoWinCan Support x | 4+ - a
&

X
3b-8ef8-4c66-9a70-3bc3a7c85dde/main A B % M v % -~ O

C 3 https;//web.wincan.com/#/app,

v' A Testl QVO_WinCan Support B PROJET -
Test1_ QO WinCan Support
Liste des projets

Q a 9
+ Ajouter un nceud

Strasse  Hhe

Schachtn.. Funktion Tiefe(m] Ort

KS1_lrisw,

(® Détails du neeud

# Modifier le noceud

@ Supprimer le nceud

2 KS1 Irisw

3 KS1 Irisw

+ Ajouter une inspection

BUTTIPZEEE RN A + Ajouter une observation

Nr. Tiefe (m) OP Kirzel Zustand Fotol Foto 2 Film Sean Scan Video Stufe Bemerkung

(@)1 0.00 DDB Video360 °

iunuuuxunnu‘”n.nnuu‘unnnnnﬁ
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A gauche du masque de saisie des données, trois vues différentes sont disponibles pour chaque regard:

e Vue vidéo 360:

v Y623 x e = Juaf X
€ 5 C A = webwi 1b1ed-5d2b-44a7-ae1b-d195200e134b/main B % O a2
. - : R Show only Node No.
360 Video 3D Reconstruction  Unfolded view Edit node: 1 andatiry 0
fields
& ¥ Asset Type o
» Node G
Asset Type is required
Node ID
3
Inspections + A
Node Type
Manhole L.
X 28/06/2024 07:52 [ ]
Node Depth [m]
Parts + O A o
v Steps i Node Invert [m]
v Cover L] Town or Village
v shaft [}
n Road
 Taper or Cone [l
Division or District
< Chamber [}
= Drainage Area
v Landing [}
Location
+ Channel [} hi
+ Benching i Cover Shape &
+ Reducing Slab ] Cover Duty
v
¥ Frame u Cover Hinge
v
Cover Lock
v
it
Side Entry

o Vue 3D de la structure du regard. Utilisez cette vue pour mesurer les dimensions du regard et de ses
parties (couvercle, col, cbne, chambre, banquette, cunette).

v W23 - - O x
€ > G [ == webwincancom/#/app/project/e351bled-5d2b-44aT-ae1b-d195a00e134b/main 23 +4 3 2
360 Video 3D Reconstruction  Unfolded view " . Show anly Nodz o
Edit node: 1 mandatory 1
fields
1 Asset Type
o >
Node
Asset Type is required
Node ID
1
Inspections + A
Node Type
Manhole v
X 28/06/2024 07:52 [ ]
Node Depth [m]
Parts + O A
v steps N Node Invert [m]
v Cover L ] Town or Village
v Shaft i
" Road
+ Taper or Cone [}
Division or District
~ Chamber i
Drainage Area
+ Landing i
Location
~ Channel i v
v Benchmg i Cover Shape o
~ Reducing Slab i Cover Duty
v
v Frame L] Cover Hinge
Y. Cover Lock
I <= = V
Side Entry
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e Vue en 2D de la paroi du regard dépliée. Cette vue permet de mesurer les dimensions des éléments du
regard et de détecter clairement tout type de défaut.

v | W es3 x [ - o X
€ > C @A = webwincancom/#/app/project/e35ibled-5d2b-44a7-aelb-d195a00e134b/main X O @
: ; T . Show only Node No.
360 Video 3D Reconstruction  Unfolded view Edit node: 1 mandator |
fields
| Asset Type
v
Gog g e O (NG o e —
PP oo oo el Asset Type is required
iy T TAARES Node ID
- g 1
8 . Inspections + A
. - Node Type
Manhole S
X 28/06/2024 07:52 [ ]
Node Depth [m]
Parts + O A
v Steps i Node Invert [m]
+ Cover L ] Town or Village
v Shaft [ ]
u Road
+ Taper or Cone [}
Division or District
v Chamber [ ]
Drainage Area
+ Landing [ ]
Locati
+ Channel i v
+ Benching i Soershep &
 Reducing Slab i Cover Duty
v
+ Frame | ] Cover Hinge
v
Cover Lock
v
Side Entry

L'impression des rapports d'inspection des regards se fait toujours dans le CLOUD. Notez que la structure 3D
et la paroi dépliée du regard ne peuvent actuellement pas étre imprimées sur une page de rapport PDF !
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