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1 Présentation technique

CleverScan est un systéeme intelligent de numérisation des regards de visite. La téte de caméra
intégre un processeur avec un systeme d’exploitation complet qui peut analyser et prétraiter un
volume massif de données de capteurs et d’'images de qualité élevée. CleverScan est le résultat de
plusieurs années de recherche et développement conjoints de deux entreprises : la société KEPSO
(détenue par Peter Kessler) développe le matériel et les composants électroniques, tandis que la
société CD Lab SA (I'éditeur du logiciel d’inspection de canalisations WinCan) assure le
développement du logiciel de controle CleverScan.

Le systeme CleverScan fournit a I'utilisateur, pour un prix trés intéressant, le meilleur compromis
entre la mobilité élevée et la simplicité d’'une part et, d’autre part, la vitesse et la haute qualité
d'image pendant le processus d’inspection de regards de visite. Beaucoup de regards de visite sont
situés dans des zones non accessibles facilement ou directement a partir d'un véhicule d'inspection
avec un équipement de caméra complexe.

CleverScan est mobile a I'extréme par son poids de seulement 17.2 kg environ et sa hauteur de prés
de 1,10 m. Par conséquent, il tient aisément dans un véhicule utilitaire compact et il est facile a porter
par un seul opérateur :

La manipulation et I'utilisation du systétme de caméra sont faciles et rapides, car le logiciel est
parfaitement intégré au matériel: une simple pression sur un bouton et la caméra descend
automatiquement du tampon jusqu’a la banquette/canalisation, puis remonte. Les données de
numérisation sont ensuite finalisées en quelques secondes et vous pouvez passer au regard suivant.
La qualité d'image est une des meilleures du marché et est obtenue avec un systéme de 5 caméras
HD. Celui-ci génére une vidéo haute résolution, une vue 3D du regard de visite et une vue dépliée
de la paroi du regard servant a I'élaboration directe du rapport des dommages.

1.1 Matériel

o Systéeme d’inspection de regards de visite portable (poids = 17.2 kg ; hauteur = 110 cm)

e 5 caméras HD (4 caméras latérales et 1 caméra frontale)

e 4 sources laser pour la mesure de géométrie

o Alimentation sur batterie (autonomie environ 1 journée de travail en mode d'inspection complet)
e Tambour intégré avec environ 10 m de cable

o Trépied réglable pour la mise en place rapide sur le regard de visite (plage de diameétres jusqu’a
2m)
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Unité de traitement sous Linux a l'intérieur de la téte de caméra pour un prétraitement modulable
des données brutes

Processus d'inspection automatisé limitant au minimum l'intervention de l'utilisateur (durée env.
5 min)

Classe de protection : téte de caméra = IP67 ; unité de contrble = IP54

1.2 Logiciel

Intégration compléte aux rapports de dommages de WinCan

Disponibilité de toutes les normes officielles d’'inspection de regards de visite dans le monde
Intégration compléte aux systémes SIG ESRI

Vue 3D du regard de visite

Vidéo frontale HD

Vue dépliée HD de la paroi du regard de visite

2 Installation du logiciel

La caméra est livrée préte a I'emploi. Le package d’installation du logiciel est téléchargeable a partir
du site Web www.cleverscan.com :

O CleverScan Downloads X+

€ @ www.deverscan.com/cs/en-us/downloads.aspy Il ¢ Suchen
CLEVER —
SCAN
Home  Downloads -
Offnen von CleverScanSetup_Launcher.exe X

Sie michten folgende Datei 6ffnen:

Downloads for CleverScan [%=] CleverScanSetup_Launcher.exe
Vom Typ: Binary File (19.2 ME)

Von: ftp://transfer.wincan.com

Description Link - .
B ?
CleverScan manual CleverScan Manual_pdf R AT SC L= e =
CleverScan Software CleverScan Software Download | Datei speichern | | Abbrechen |
CleverScan Training Video CleverScan Training Video

Cliquez avec le bouton droit sur I'icone CleverScanSetup_Launcher, cliquez sur la commande Run as
administrator (Exécuter comme administrateur) et suivez la procédure de l'assistant pour installer
correctement le logiciel :

Y

= b Il Application Tools ~ Downloads i - [} X
Home Share View Manage o
&« v P ; » ThisPC » Downloads » v | O Search Downloads 2

G CleverScanSetup_Launcher.exe &
3¢ Quick access CleverScan Setup Application
CDL o
f@ OneDrive pen
) Run as administrator

[ This PC o
B Desit Troubleshoot compatibility
esktop )
5 Documents Pin to Start
‘ Downloads T-Zip >
B Music L{ Edit with Notepad++
| Pictures E Scan with Windows Defender...
m Videos
‘i Local Disk (C:) v y
22items  1item selected 19.1 MB §=c =
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@ CleverScan Launcher Setup

Welcome

-

Welcome to the installer for CleverScan Launcher 1.0.

@ CleverSean Launcher Setup >

License Agreement
Please read the i

. copying, or otherwise using the SOFTWARE PRODLUCT, you agree to be bound
by the terms of this agreement. K you do not agree to the terms of this agreement, do nat
install or use the SOFTWARE PRODUCT and retum it to your place of purchase.

@ CleverScan Launcher Setup

Leichier 104

Installation Successful

The Clex

e

@ CleverScan Launcher Setup X

Installing CleverScan Launcher
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@ CleverScan Update “ = %

CleverScan is not installed on your computer.
Would you like to install now?

Latest version : 0.9.10

@ CleverScan Setup X @ CleverScan Setup ®

License Agreement
Please read the i

License Agreement CleverScan, WinCan Mobile, Engineering & Entry Software

IMPORTANT-READ CAREFULLY: This end-user agreement is 3 legal agreement between
the client licensing the original purchase of software, either an individual er a single entity,
herein refemed to as the client. Thiz end-user agreement is a legal agreement between the
client and CD Lab Muttimedia Systems and any certified resellers and certified distributors of
the WinCan software, which includes computer software, associated media, hardware,
printed materials, and online or electronic documentation (SOFTWARE PRODUCT). By
installing, copying, or otherwise using the SOFTWARE PRODUCT, you agree to be bound
by the terms of this agreement. i you do not agree to the terms of this agreement, do not
install or use the SOFTWARE PRODUCT and retum it to your place of purchase.

@ CleverScan Setup X @ CleverScan Setup X

Ready to Install

@ CleverScan Setup X




Une fois le logiciel installé sur I'ordinateur portable, il suffit a I'utilisateur de connecter celui-ci et la
caméra via un cable Ethernet (RJ45), de démarrer la caméra et de lancer le logiciel CleverScan.

2.1 Mise a jour du logiciel

2.1.1 Ordinateur portable

Le logiciel CleverScan recherche automatiquement les mises a jour et suggere systématiquement a
I'utilisateur de passer a la derniére version dés qu’elle est disponible :

@ Cleverscan Update - X

There is an update for CleverScan.
Would you like to install the latest version now?

Installed version : 0.9.1
Latest version : 0.9.2
Update now Update later

2.1.2 Caméra

A chaque connexion de l'ordinateur portable au systéme CleverScan, la caméra vérifie si une
nouvelle version du logiciel de caméra est disponible et suggere d’appliquer la mise a jour.

2.2 Licence
CleverScan est une marque déposée de KEPSO et CD Lab SA.
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3 Composantes du logiciel
Le logiciel CleverScan a été concu et développé par CD Lab, Suisse. Il peut étre subdivisé en deux
parties :

e La partie logiciel de caméra permet de paramétrer la numérisation et de contréler la caméra
pendant le déroulement de la numérisation. Cette partie recoit les commandes de I'ordinateur
portable et les exécute.

e La partie interface utilisateur propose deux modes de fonctionnement : numérisation et
visualisation. Pendant la phase de numérisation, le logiciel de I'ordinateur portable permet a
I'utilisateur d’'ajuster les parametres de la numérisation, de suivre sa progression avec la vidéo
de la caméra frontale et de post-traiter les images résultantes.

Ensuite, l'utilisateur peut passer en mode visualisation, afin de voir les résultats.

4 Interface utilisateur

Double-cliquez sur l'icone appropriée, le logiciel CleverScan démarrant toujours en mode
numérisation.

e Cliquez sur le bouton Mode d’affichage de la barre d’outils, pour passer du mode numérisation au
mode affichage:

alg
L4, Mode d'affichage

o (Cliquez sur le bouton mode numérisation, pour passer du mode d‘affichage au mode
numeérisation.

E'l'
+ Mode de scan
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Interface utilisateur en mode numérisation : ce mode permet de numériser les regards de visite.

@ CleverScan © Copyright CD Lab AG — O X

- ‘ [gj 50mm E'j{ 100mm (é) 6
& x| Brightness

File View Settings Help

o]
/&' Display mode i I Connect Scai A
x [} ‘

Camera Position & X LiveVideo

2\

Scan Commands g x

NO CONNECTION

Current depth: 0.000m
Total depth: 0.000m

Interface utilisateur en mode d'affichage : ce mode permet d’afficher les regards de visite numérisés
et de répertorier les dommages au moyen d’outils de plans :

@ CleverScan ® Copyright CD Lab AG - [u] X

File View Settings Help

Y e i Cormest o - P ‘ B somm ~ H 100mm = &6

2

Workspace & | Side View (0.000m,0:0hr) & X Video g x
= a o
® @ v ¥
Lo Z ;8

@ 20170505_110150 ~
W 20170505_110800

W 20170505_111203

W 20170505_111916

W 20170505_112509

W 20170505_113828

W 20170505_114034

W 20170505_114304

W Schacht_20170630_5031
W Schacht_BOD1_3

W Schacht_F1020 2

@ Schacht 10223

W Schacht R09

W Schacht_S031 v
»
Camera Position 8 x
00:00/00:00 1.0x
Current depth: 0.000m N e — —
Total depth: ooom |51 W Bl & vdo 1= & = =
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4.1 Préparer la numérisation

Respectez les étapes suivantes pour obtenir un résultat de numérisation utilisable:

1.
2.
3.

Vérifiez que la batterie de I'équipment CleverScan est chargée complétement.
Retirez le tampon et mettez en place le trépied de la caméra sur le cadre du regard de visite.

Mettez en marche la caméra et tournez la téte de sorte que la ligne du laser latéral se trouve en
position de la sortie principale.

Contrélez le mouvement vertical de la téte de caméra en appuyant alternativement sur les
touches vertes qui sont intégrées dans l'unité de contréle.

Couvrez la téte de caméra avec la housse de protection contre la pénétration de lumiére
perturbante ; ceci est indispensable pour obtenir de bons résultats de numérisation.

Branchez la caméra sur l'ordinateur portable a I'aide du cable Ethernet (RJ45) fournie ensemble
avec les accessoires standard.

Veuillez placer la caméra, tel que le point Laser est dirigé vers une partie solide du fond du
regard. Le Laser perpendiculaire est incapable de retourner des valeurs fiables pour la
profondeur de regard s'il tombe sur une surface d'eau.

4.2 Démarrer la numérisation

1.

Exécutez le logiciel CleverScan sur l'ordinateur portable, passez au mode numérisation et
cliquez sur le bouton Connecter (1) dans la barre d'icones. Apres avoir vérifié par la boite de
message que la connexion Ethernet est établie, cliquez sur Capturer (2).

@ Cleverscan @ Copyright CD Lab AG

- O x
File View Settings Help a
-AE-D Display made i § comnect Scan g ‘ s ‘ @ 50mm : ‘, 100mm : {é} . N

Camera Position & X || Live Video & X || Brightness # X

Current depth: 0.000m
Total depth: 0.000m

2\

0 Network setup

Interface name Restore default vakes

Scan Commands F x

Manual scan

a Capture Move up

Move down

3 00°c  d oo

En cas d’échec de connexion, cliquez de nouveau sur le bouton Connecter. Procédez comme suivant
si la connexion ne s’établit toujours pas:

Fermez le logiciel CleverScan et déclenchez la caméra.

o Attendez quelques secondes et enclenchez la caméra.

Redémarrez le logiciel CleverScan et cliquez sur le bouton Connecter.
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2. Sélectionnez la commande Paramétres > Options pour ajuster la configuration de la
numérisation. Tenez particulierement compte aux valeurs dans les catégories Scanner et
Traitement pour obtenir des résultats en qualité impeccable :

@ CleverScan © Copyright CD Lab AG

[m] x
Fichier Vue = Paramétres = Aide
- Options ﬂ Ctrl+0 A a - . . a | -
i‘ Mode Configuration u I Sean @ ‘ ‘ ‘ @ 50mm T 50mm "@" 6
Préréglages
Positiondela¢  Dispositif de calibrage t N (e i8 s %

Disposition de fenétres Commuter caméra latérale

<]

Mettez les valeurs pour les parametres marqués dans la catégorie Scanner (1a) exactement comme
montré dans I'example ci-dessous :

@ Options ®

[Rechercher option | Scanner

Général Exposition
B vee

[ Enregistrer images en format RAW

Distance de image S0mm =
% Locales
Vitesse du moteur Bas ~
Distance de sécurité 50mm B
Positionnement
Debayering: Linéaire v
Créer un fichier de compteur de distance
& reons

o= Général

d
[B  Scanner
W

7o Traitement

{

Mettez les valeurs pour les paramétres marqués dans la catégorie Traitement (1b) exactement
comme montré dans I'example ci-dessous: Contactez en plus votre revendeur local quant au
dispositiv Laser Vert. Cette nouvelle technologie va nettement augmenter la qualité du résultat de
la numérsiation :

@ options ;
‘Re:'e':'e option ‘ Traitement
ﬁ Vue Traitement auto

Affichage automatique aprés traitement
Afficher la confirmation de retraitement.
Locales
Vérifier [analyse avant le traitement

Traitement de haute qualité

Positionnement

@ Détection automatique des branchements
@ w Garderdra‘ppfnwrtd'aspectpnur\avue\ahéra\ En cas dlespace I|m|té sur VOtI’e
eseall Détection de la forme Auto ~
end e T . disque dure, veuillez réduire le taux
== Génénl Qualté horizontale de lenregistrement Ultra haut v de bit horizontale a Trés Haut ou
Mode de projection Laser Laser rouge +rert
é Scanner [ Activer traitement par multiple commande HGUt'

Détecter la bague en métal rouge
Traitement @ Correction du balayage décentré
3. Démarrez la numérisation directement en cliquant sur le bouton Scan (2):
@ Cleverscan @ Copyright €D Lab AG - m] X
Fichier Vue Paramétres Aide e
;‘ Mode dafichage _&_ - ‘ @ 50mm : ? 50mm : 'Cé\:‘ 6 :

Position de la caméra & X Vidéo en direct & X Luminosité g X

Scan
Bl

3 o>

I
A

i

Commuter caméra latérale
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Dans la boite de dialogue ci-dessous, saisissez le nom du regard de visite qui doit identifier
clairement I'objet a numériser. Vous pouvez insérer en plus une photo des alentours du regard ainsi
que du couvercle; des boutons différents vous y permettent d’accéder directement aux sources
d’'images correspondantes (ex. gestionnaire des fichiers, caméras intégrées dans |'ordinateur
portable etc.) :

Veuillez entrer le nom du regard:

RV1 Test || Notes
Mettre une profondeur personnalis€é |0,00m 5 Orientation de du dispositif
Profondeur mesurée: 0.08m
= . = 3 5 ® 2
& Ajouter une image a partir du disque dur ‘@h Caméra PC
@ Effacer Eﬁ Prendre photo du couverdle

Integrated Camera v

(veuillez vérifier les images de la caméra)

0 Calibration du gyroscope

[Démarrer scan| | Annuler scan

Pour terminer, cliquez sur le bouton Démarrer Scan afin de confirmer les informations et lancer le
processus de numérisation.

Attendez la fin de la numérisation. Entre temps, vous pouvez suivre la progression, grace a la vidéo
en direct et au panneau de position de caméra, lequel montre la profondeur totale et la profondeur
actuelle.

Les données brutes (images et autres fichiers de données) obtenues pendant la numérisation sur le
terrain sont enregistrées dans le répertoire par défaut C:\CleverScan\images\[nom_numérisation].
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5 Données de numérisation, structure de fichiers

Les données brutes générées pour un regard de visite pendant une numérisation sur le terrain sont
constituées d'une série d'images et d'un fichier vidéo :

I & b IE Picture Tools  C\CleverScan\images\20161012_110915lawrence — O *
Home Share View Manage 0
- « 4 <« Local Disk (C:) » CleverScan » images » 20161012_110915lawrence v O Search 20161012_110915lawre... 2
; Downleoads ) MName " Date "
J‘ Music () IMageLam e (U3mIm_LULUK_3_131008g_ AU, |peg 1/ UFEvIn 1Y
o |&| imageCam_02703mm_COLOR_4_1316deg_04000us.jpeg 12/10/2016 11:10
| Pictures 6] imageCam_02708mm_LASER_1_1307deg.png 12/
B Videos 6] imageCam_02708mm_LASER_2_1307deq.png 12/10/2016 11:10
v i Local Disk (C:) @ imageCam_02708mm_LASER_3_1307deg.png 12/10/2016 11:10
v CleverScan @ imageCam_02708mm_LASER_4_1307deg.png 2/10/2016 11:10
3 images @ imageCam_02722mm_LASER_1_1273deg.png 2/10/2016 11:10
scans |&| imageCam_02722mm_LASER_2_1273deg.png
CRM @ imageCam_02722mm_LASER_3_1273deg.png _ 2016 11:10
8| imageCam_02722mm_LASER_4_1273deg.png 2/10/2016 11:10
DPSM @ imageCam_02740mm_LASER_1_1225deg.png 2/10/2016 11:10
IBAK 6] imageCam_02740mm_LASER_2_1225deg.png 2/10/201611:10
iltools @ imageCam_02740mm_LASER_3_1225deg.png 2/10/2016 11:10
Intel @ imageCam_02740mm_LASER_4_1225deg.png 2/10/2016 11:10
MSOCache @ imageCam_02730mm_COLOR_1_11%9deg_04000us.jpeg 2/10/2016 11:10
NVIDIA @ imageCam_02750mm_COLOR_2_1199deg_04000us.jpeg /1072016 11:10
PerfLogs @ imageCam_02730mm_COLOR_3_11%9deg_04000us,jpeg 2016 11:10
8| imageCam_02750mm_COLOR_4_1199deg_04000us.jpeg 2016 11:10
Program Files — . e -
|&] video.mp4 2016 11:10 v
Program Files (x86) v € *
775 items =

Ces données peuvent étre copiées sur n'importe quel ordinateur de bureau, étre post-traitées et, au
final, étre importées dans le logiciel d'inspection WinCan VX.

Tenez compte de la structure de dossiers illustrée ci-dessus pour pouvoir post-traiter une
numérisation. Le logiciel CleverScan utilise strictement cette structure :
1.) Vérifiez la disponibilité du dossier principal C:\CleverScan.

2.) Créez un sous-dossier C:\CleverScan\images servant a copier les données brutes des
numérisations réalisées sur le terrain. A I'ouverture de CleverScan, les regards de visite sont ainsi
automatiquement listés dans le panneau Dossier de travail :

Workspace =
|Filter by name |
= & -~
fe = &
@ 20170505_110159 "

@ 20170505_110909
@ 20170505_111203
T 20170505_111916
@ 20170505_112509
T 20170505_113828

:20170505_114034
T 20170305114 Scan has not been processed yet
@ Schacht_20170uze—susr
@ Schacht_BOD1_3
@ Schacht_F1020_2
@ Schacht_F1022_3
& Schacht_R09
8 Schacht_5031 Y

3.) Créez un sous-dossier C:\CleverScan\scans, ou les données de numérisation seront placées
automatiquement aprés le post-traitement.

Page 13



6 Post-traitement d’une numeérisation

Le post-traitement peut étre réalisé automatiquement a la fin d’'une numérisation, si l'option
Traitement auto est activée sous Paramétres>QOptions>Traitement.

D'autre part, 'utilisateur peut aussi sélectionner la numérisation de regard de visite a traiter dans la
liste et cliquer sur le bouton Process (Traiter) :
Workspace =3

|Filter by name |

= & -~ P
e = g
& 201 T0505_110159 A

@ 20170505_110909
@ 20170505_111203
@ 20170505_111916
@ 20170505_112509
@ 20170505_113828

| 20170505_114034
& 20170505_114 Scan has not been processed yet
@ Schacht_20170usu—zwsr
@ Schacht_B0O01_3
@ Schacht_F1020_2
@ Schacht_F1022_3
& Schacht_R09
T Schacht_5031 e

f:} Process

La liste ci-dessus indique tous les regards de visite numérisés et importés dans le dossier de travail :
les numérisations post-traitées sont indiquées par une icbne de dossier BLEUE et les numérisations
qui n‘ont pas été post-traitées par une icone GRISE.

Double-cliquez sur une numérisation en BLEU dans la liste et le résultat apparait automatiquement
dans les différents volets :

@ 20170505_112509
@ 20170505_113828
' 20170505_114034
 20170505_114304
@ Schacht_20170630_S031
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7 Outils et panneaux

L'interface principale de CleverScan fournit une boite a outils et un groupe de panneaux déplacables,
qui peuvent étre ancrés les uns aux autres, détachés du groupe formé ou étre organisés en onglets.
Vous pouvez ainsi personnaliser un affichage individuel qui vous permettra de travailler
confortablement et efficacement. Il suffit d'employer le menu Apercu pour afficher des panneaux
masqués.

L'illustration ci-dessous vous présente un exemple d’organisation, ou le panneau nuage de points est
flottant, alors que les panneaux Vue frontale et Liste d'observations sont réduits sous forme d’onglets.
Les autres panneaux sont ancrés individuellement :
= e

B e _&_ g e A d Q‘ e \ Bomm &6

Workspace & | Side View (1.214m,11:0hr)

fe

7
-]

Omm =
i'- 20161012_110915lawrence ~

| 20161103 152917ehle
© | 20161104 085717chie
[ 20770505 094913
L | | 20170505 095213
1™ | | 20170505 100320
| 20170505, 102521
) ¢ | 20170505 103301
| 20170505 104257
m | 20170505 105441
| 20170505 105844
| 20170505 110159
| 20770505 110909
| 20170505_111203 v

) Process

(1]

[==) =
& weo &
Camera Position 8 x

Investigate View 8 x

>

«

n
[nm-J,

e
0 v

fooc @0
Sélectionnez chaque panneau dans la barre de titre, maintenez le bouton gauche de la souris

enfoncé et déplacez-le a I'endroit de votre choix. Un rectangle bleu montre la zone cible d’ancrage
du panneau. Le résultat peut avoir I'aspect ci-dessous :

@ CleverScan - Schacht_S031 © Copyright CD Lab AG - o X

Current depth: 1.214m
Total depth: L

i

File View Settings Help

R 4\_ LI EY e __‘6 i

Camera Position & X || Side View (1.595m, 11:0h1) 8 X | Video 5 x
: = |
Layout
" / L\ [ew
omm =2
=t=
° e Load layout Delete layout
+ == :
| e=f=—1
b Save current layout as: Save layout
m E (CDLab_support]
m [Sama
=
=
=
=
=
=
=
=
=
T ies—
Current depth:
Total depth: 3.334m

L 8lb

Workspace  Camera Position
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Des modifications d'arrangements des panneaux se font enregistrer sous forme d'un nouveau profil
d'utilisateur en passant par la commande Paramétres>Disposition de fenétre Sur les pages suivantes,
nous allons examiner plus en détail les outils disponibles et les panneaux de vue.

7.1 Barres d'icones

La barre d’icones horizontale (activée en mode numérisation) comprend les boutons de
commande permettant un réglage rapide du systéme de caméra avant la numérisation :

43_ N - - ﬁ‘@somm ~ H, 100mm &6
O 6 6 6 06 o0 O ©0

Cette icOne affiche le mouvement vertical de la caméra.

Cliquez sur ce bouton pour établir une connexion avec la caméra.

Démarrer le processus de numérisation.

Réglage de luminosité de la caméra latérale.

Réglage de luminosité de la caméra frontale.

Réglage de luminosité de la lumiére laser.

Fréquence de prise de vue (ex. 50 mm = 1 image/5 cm).

Déterminer I'espacement minimal entre la caméra frontale et le fond du regard de visite.

© © N O U A WN =

Déterminer la position horaire pour le découpage et le dépliage de la paroi du regard de visite.

La barre d’icones verticale (activée en mode d'affichage) contient principalement des boutons de
commande permettant de décrire et de localiser les zones de dommages dans le panneau de vue de
numérisation latérale :

} Cette icone représente un graphique des dommages.

naalass Cette icobne mesure I'étendue d’'un dommage/d’un objet.

ﬂmE Inverser les valeurs de la régle verticale.

0rrm Inverser les valeurs de la regle horizontale.

(o] Cette icobne met en évidence des points de dommages plus gros.

—%— Cette icobne met en évidence des points de dommages plus petits.
I:I Cette icOne permet de dessiner une zone de dommages rectangulaire.
m Cette icone permet de dessiner une zone de dommages elliptique.

.

g Cette icone permet de dessiner une zone de dommages circulaire
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7.2 Panneaux

Le

menu Views (Vues) affiche 7 panneaux de vue différents que vous pouvez afficher, masquer,

déplacer a l'intérieur de la fenétre principale ou ancrer les uns aux autres de maniére individuelle.
Les pages suivantes décrivent I'utilité exacte de ces panneaux :

@ CleverScan - Schacht_S031 © Copyright CD Lab AG - O X
File View Settings Help
e @ - « =
@ Scanning mode '&- § comect 4, Sen @ ‘ @ - ﬁ ‘ @ 50mm . E 100mm . " 6
r Camera Position & X || Side View (1.595m,11:0hr) & X Video g x
ke

1
gl

é‘\ndeo @

Investigate View 8 x

LEEETTTTT seHHHH

Current depth: 1.595m
Total depth: 3.334m

Workspace  Camera Position

fooc & o [

1.

Le panneau position de la caméra permet de suivre la profondeur actuelle en mode visualisation
et en mode numérisation. Le mode visualisation permet en outre a l'utilisateur de sélectionner
I'icone de caméra directement dans le panneau et de la déplacer a I'intérieur du croquis de regard
de visite. Le bas du panneau indique la profondeur totale et la profondeur actuelle.

La vue de numérisation latérale affiche le regard de visite déplié et permet d'ajouter des
observations ainsi que d’effectuer des mesures au moyen de la boite a outils fournie. La régle
verticale mesure la profondeur, tandis que la régle horizontale détermine la position horaire de
I'observation.

La ligne rouge dans ce panneau indique la profondeur affichée actuelle et est synchronisée avec
les autres panneaux (a savoir Front View, Depth View, Investigate View et Point Cloud View) :
deés que vous vous déplacez vers le haut ou vers le bas dans un des panneaux synchronisés, les
autres panneaux défilent aussi automatiquement vers le haut ou vers le bas jusqu’a la méme
profondeur.

Le panneau de vidéo affiche la vidéo enregistrée pendant la numérisation. L'utilisateur peut
parcourir la vidéo au moyen de la barre de navigation située au bas de la vidéo et prendre des
clichés au moyen du bouton d’appareil photo Lo .
C:\CleverScan\scans\ <nom_numeérisation>.

Les clichés sont enregistrés sous

La vue d’inspection affiche les images source enregistrées a la méme profondeur. L'utilisateur
peut passer aux images vers la gauche et la droite au moyen des boutons situés sur le coté, ou
encore défiler vers le haut et le bas au moyen des boutons placés en haut et en bas. Le panneau
réagit aussi a la molette, ainsi qu’aux touches de direction pour la navigation.
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L'image suivante, qui représente la fenétre principale, indique la disposition des autres panneaux :

@ CleverScan - Schacht_S031 © Copyright CD Lab AG

File View Settings Help

@e
&L Scanning mode A § comnect

Camera Position

||

111

Current depth:
Total depth:

i

& X || Point Cloud View

Depth View

1.651m
3.334m

- @ ‘ @ 50mm

H 100mm = &6

&8 X | Front View

= (Z] Front view

Observation List

x

Code Description

(S

Workspace  Camera Position

§ ooc & oo |H

5. La vue de nuage de points affiche les points utilisés pour dessiner la structure maillée pendant
le post-traitement. Les utilisateurs peuvent déplacer le nuage de points vers le haut/bas, vers
I'arriere/avant et le faire pivoter autour de son axe vertical, et revenir a I'orientation initiale en
appuyant sur la barre d’espace a tout moment. Ce panneau peut étre utile pour une inspection
plus détaillée des défauts structurels.

6. Lavue frontale affiche le maillage a partir du haut et permet a l'utilisateur d’avancer ou de reculer
avec la molette de la souris, ou encore d’examiner de nouveau les parois en utilisant la fonction
glisser de la souris tout en maintenant le bouton gauche enfoncé. L'utilisateur peut revenir a
I'orientation initiale en appuyant sur la barre d’espace a tout moment. Les observations ajoutées
dans la vue latérale sont aussi visibles dans ce panneau.

7. La vue de profondeur affiche les quatre images assemblées prises a la méme profondeur, afin
que l'utilisateur puisse voir plus en détail la partie pertinente du regard de visite. L'utilisateur peut
modifier la position de découpage au moyen de la barre de défilement horizontale au bas du
panneau, ainsi que monter et descendre dans le regard de visite au moyen de la barre de
défilement verticale. La vue réagit aussi a la molette pour la navigation.

8. La liste des anomalies affiche toutes les observations/anomalies qui ont été marquées dans la
vue de numérisation latérale a I'aide des outils de dessin et ensuite décrites.
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7.3 Saisie et modification des anomalies

Utilisez les boutons de la barre d'outils pour ajouter des observations dans le panneau Vue latérale,
lesquelles seront aussi visibles dans le panneau Vue frontale. Il est possible d'ajouter un point
d’observation, I'étendue d'un dommage (observation) ou de mesurer la dimension d'un objet:

ra Position & X  Side View (2.725m,11.4363:30hr) & X
> 8 9 10 1 12 2 3 4 P

7 Delete
Show/Edit info
Sync to Wincan

Move/Resize
Add observation

|| et

— =
“—— e
Current depth: 2.725m 7 t’j 0
Total depth: 3.334m
5 side view @725m 104363300 I=
¢ i : , 11, 3 =
Workspace  Camera Position n_

Sélectionnez un outil (1, 2) et dessinez la graphique correspondante avec la sourie (point, rectangle,
cercle ou ellipse) par-dessus I'emplacement de dommage dans la vue latérale (1a, 2a).

Activez le mode de sélection en cliquant sur l'icone fleche (3) dans la barre d'outils et choisissez un
dessin d’observation (I'observation sélectionnée est en surbrillance). Cliquez ensuite avec la touche
droite de la sourie sur la graphique pour lancer la commande Afficher/modifier infos du menu
contextuel et pour décrire I'observation dans boite de dialogue qui suit:

@ Dialog X

Observation code:

Observation description: Infiltration; light]

Cance

Toutes les observations sont listées en continu dans le panneau d’observation. Placez ce volet en
forme de bouton (4) a c6té du panneau de vue de numérisation latérale afin de pouvoir y accéder
rapidement.

Les observations existantes peuvent étre glissées facilement vers les graphiques respectifs,
agrandies/réduites ou supprimées grace au menu contextuel correspondant.
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7.3.1 Mesure de dimension des objets

Vous pouvez mesurer des composants du regard de visite ou d'autres corps étrangers a l'aide de
I'icone représentant une régle (1) dans la barre d’outils. Cliquez sur le bouton et tirez un trait de
mesure avec le bouton gauche de la souris sur les objets représentés dans le panneau de
numeérisation latérale. La valeur correspondante s'affiche ensuite directement dans un nouveau
champ:

Camera Position & X | Side View (0.112m,6.43625:0hr) & X

'S
- IT\
of

Current depth: 0.112m
Total depth: 3.334m

@‘ Side View (0.112m,6.43625:0hr)

I Workspace " Camera Position

La paroi déployée se présente toujours sous forme d’un rectangle, quelle qu'il s'agit d'un regard avec
ou sans cone. Des circonférences différentes en dessus et en dessous du cdne y sont tenus en compte
et vont retourner des valeurs fiables lorsque on les mesure sur la vue latérale.
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8

Importation des données CleverScan dans WinCan

Pourimporter des données CleverScan dans un projet WinCan VX, l'utilisateur doit procéder comme
suit :

1.

Créez un nouveau projet dans WinCanVX, passez a l'onglet Regards et créez un nouveau ou
sélectionnez un regard existant.

2. Créez une premiére observation (ex. code DDA, Exemple de Photo...selon la norme EN13508) et
ajoutez le texte début de l'inspection dans le champ Remarque.
3. Passez a la colonne Scan et double-cliquez sur la puce grise afin d'importer les données
CleverScan au projet et de les lier a I'observation courante :
‘ 5 (-PROD-) v1.2018.4.0 [Admin] - [DEMO_CH_VSA_Morat] - =] x
Projets Impression Echange de données Outils Para fenétres Statistiques et analyses Autres modules Gestion de commande Macros OEM Tools Admin v
»  DEMO_CH_VSA_Morat Trongons Branchements = Regards de visite
I Regards de visite X [|Photo/Vidéo 1 x
E 1 1 Regard de visite Morat Rue industrielle o
g 5 2 Regard de visite 360 Morat Rue industrielle
% g8 3 Regard de visite 3,80 Morat Rue industrielle Wlncan
5 g 4 Regard de visite 3,80 Morat Rue industnel
% 1 Regard de visite
z 12 6 Regard de visite 400 Morat Rue industnel
- 4 10 Regard de visite 0,00 Morat rue industrielle
8 6 11 000
i} i 12 nnn 2
g\mww—mw—mw&mm - | | ] o] B @ & (] @] ) @] S =
ﬁ Entrées et sorties
S; Type ~ = Position | Diamétre [m | Largeur[m] ¥ Niveau [m] v Matériau +| Remarque
: ' '
& Entrée 9 circulaire 250 250 3,20 béton
Sortie 12 circulaire 250 250 3,20 béton
& & 7B
Entrées et sorties | Piéces du regard
Observations 1 x
4, Accédez au dossier de numérisation C:\CleverScan\scan dans la boite de dialogue, cherchez le
sous-dossier portant le nom du regard actuel et sélectionnez le fichier export.x3d.
5. Cliquez sur Open (Ouvrir) pour importer les données dans le projet WinCanVX. Ainsi, la puce
grise dans la colonne Scan sera remplacée par l'icone CleverScan :
Wahle Scan-Datei X
~ v A <« CleverScan » scans » 20170505_114304 v O Search 20170505_114304 2
Organize ¥ Newfolder E~- O @
2. Local Disk (C) ~
CleverScan
images
20170505_114304 s
Schacht_R09
Schacht_S031
CRM
IBAK
iltocls
Intel
MS0Cache
NVIDIA -
File name: | exportadd | | scanExplorer-Dateien (header.
e
6. Double-cliquez sur l'icone CleverScan pour charger le regard numérisé dans le logiciel

CleverScan.

Observations o x
4 » UL DDA Etat general exemple de photo - i
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8.1

Si, au cours d’'une étape, WinCan VX doit importer un groupe complet de regards de visite
inspectés auparavant avec CleverScan, vous pouvez utiliser la commande Autres modules >
CleverScan > Charge en vrac :

Importer des données CleverScan en vrac

s WinCan VX (-STAGE-) - Analyst edition v2022.13.1.187 [Admin] - [DEMO_CleverScan_VSA_FR]
Projets Impression Entreprise Echange de données Outils Paramétres des fenétres Statistiques et analyses Autres modules Gestion de commande Macros
il = ] ==+ ] N\ rYs v ‘ - |
= O [fas 4B & ]
@ 5 B @ @ 30 L o by | &
Mesurede  Température 2 points  Sonar Sonar- WinCan WinCan WinCan  Scanner | CleverScan | ElectroScan | Redimensionnement ‘WinCan
la pente ~ laser  Recorder visionneuse = MapVX 3D LaserScan - photo Draw =
Mesure Applications SIG Technologit Charge en vrac Autres modules Medules de dessin

La boite de dialogue qui s'ouvre affiche toutes les numérisations de regards de visite disponibles
dans le dossier de travail (par ex., C:\CleverScan). Sélectionnez les regards a importer :

Impaortation en vrac CleverScan - m} X

Chemin des scan ‘ H:\CleverScan

Créer de nouveaux regards dans WinCan VX
Me paz afficher les regards déjs importés

Scans disponibles

[] Prenez toujours les coordonnées de numérisation

Nom du scan AT Date du scan v Taille du fichier O Importation

"108.022013 103 5MB ]
30180508, 101030 " 08.02.2019 80.7MB 0
20190208_102648 08.02.2018 £7.1MB O
20190208_104247 08.02 2019 96ME 0
AR2 17.07.2019 76.2MB
eu2 12.09.2019 £2.1MB
eud 18082013 103,3M8
eud 12.08.2019 95,7MB
Schachi_R09 24092018 40.8MB O
Schach_S031 24092018 86 4MB 0

oK m Cancel

WinCan VX crée alors les jeux de données de regards de visite nécessaires et une premiéere
observation pour chaque regard contenant les données CleverScan en question.

Sélectionnez maintenant le regard de visite souhaité et ouvrez ses données de numérisation en
double-cliquant sur I'icone CleverScan:

Observations

Scan ¥ 25

m ¥ Secteur v Code ¥ Gravit v| Remarque v

1»

v | Observation ¥ Photol v Photo2 v

Clip
3
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8.2 Rapporter des éléments de regard

Il est facile d'identifier et de mesurer les composants du regard au moyen d’une fonction spéciale
intégrée a CleverScan: cliquez sur l'icone des briques (1) dans la barre d’outils verticale, effleurez
avec le bouton gauche de la souris enfoncé le composant correspondant du regard (par ex. le cone)
dans la vue latérale (2) et contrélez simultanément le résultat dans la fenétre de nuage de points (3).

La boite de dialogue qui s'ouvre contient déja les principales données de mesure du composant
sélectionné ; complétez ces informations et confirmez en cliquant sur OK (4) :

Veuillez entrer des informations détaillées par rapport au regard.

Sélectionnez le type de piéce et les attributs

Céne de réduction

[Type

excentrique

latériau

béton

Forme

dirculaire

Diamétre [m]

0.60
Largeur [m]
0.60

: = 3.00m

Hauteur [m]

. 4
=
[Cox [ amuer

WinCan VX crée alors automatiquement un nouveau composant dans l'assistant de nceud et
transfére les valeurs de mesure déterminées par le logiciel CleverScan :

B ooc & oo [

s WinCan VX (-STAGE-) - Analyst edition v2022.13.1.187 [Admin] - [DEMO_CleverScan_VSA_FR]
Projets  Impression  Entreprise Echange de données Outils Paramétres des fenétres Statistiques et analyses Autres modules Gestion de commande  Macros  Outils OEM  Admin @
» DEMO_CleverScan_VSA_FR Trongons Branchements | Regards de visite
Graphique du regard de visite 2 x [[Regards devisite 2 x [[PhotojVidéo x|
G' Nomdureg ¥ Type v | Profondeurd v Ville ou Vill ¥ Rue ¥ & v
| 1 RV1 Chambre d'in... 6,10 Morat rue de la gare
t 2 RV2 Chambre d'in 230 Morat rue de la gare ‘
3 |
4 RV4 Morat rue de la gare
Dye Raeat ol
12 | [ Assistant de noeud WinCan VX - O X L]
0 Preview 3D ? X5 v RV3 N° 3 l n a n
2 ¢ Inspections Type excentrique
« 2020-07-21 09:23:58 Ve béton
o+ Piéces de neeud Forme circulaire
« Couvercle Diamétre [m] 0,60
+ Gol du regard de visite || Largeur [m] 0,60 F
L Cone de réduction Hauteur [m] 0,83
« Chambre Remargue »x
+ T clip v Scan ¥ MPE ¥ Gravit ¥ Remarqu ¥
......... om - |/ =+ Connexions 2 a |
- « 1 Clock: 9 i} (]
- « 2 Clock: 6 ° ° 00:0
N - ¥ 6 Clock: 12 P s 00:0
- + s s 00:0
L
= -
.o = -
é@ - ® | 4 [p]p»
. | |2 save preset
=D
v 3m
O L] 4 B8 |
‘% Graphique du rega. | Vi s IRElnZant )
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8.3 Rapporter des observations dans WinCan

La génération de rapport des dommages se fait en principe avec CleverScan : Choisissez I'outil de
marquage qui convient et dessinez la zone de dommage dans la paroi dépliée du regard de visite
(panneau Vue de coté). Le catalogue de dommages correspondant s'ouvre ensuite dans WinCanVX
afin de décrire précisément les observations.

@ Cleverscan - 5_834c420¢_sacd_4¢18_9063_a093e41c4f2b © Copyright CD Lab AG

Fichier Vue Parsmétres  Aide

Position de la caméra & X | Vue de coté (0,725m,5.43625:91) & X Vuedeamination

[k B

ot

i
gl

MO+ e j

LEEEEREERRERNTT T e

[oad] ) Ve dexsmnston (A
Liste des anomalies 5 x
Effocer Syndvorisaton avec WriCan
Code Déscription
Etat général,exemple de photo

-— e Etat général, exemple de photo
T— 2 DBFAA Infiltration: suintement / entartrage e 12 paroi du regard de visite de 1 jusque &
B 300 Banquette
Profondewr actuele: 0,725m
Profondeur totale: o (B0 8 [

§ooc @ oo .
Toutes les indications de position des dommages sont ensuite directement envoyées via le logiciel

CleverScan a WinCanVX. De plus, une photo de vue de numérisation latérale et une photo de vue
d’inspection sont prises, copiées dans le projet et associées aux colonnes Photo1 et Photo2 :

IwiNd WinCan Vi (-PROD-) v1.2018.4.0 [Admin] - [DEMO_CH_VSA Morat] - o X
Projets  Impression  Echangededonnées  Outils  Paramétres desfenétres Statistiques et analyses  Autres modules Gestion de commande  Macros  OEMTools  Admin @
»  DEMO_CH VSA Morat Troncons Branchements | Regards de visite
Graphique du regard de visite 2 x [[Regards de visite 2 x [[Photofvidén 2 x
Nomdureg ¥ Type ¥ Profondeur v Villeou Vila ¥ Rue ¥ & ¥ "
11 Regard de visite 3,50 Morat Rue industrielle
2 Regard de visite 3,60 Morat Rue industrielle =
i 2 3 Regard de visite 380 Morat Rue industrielle WI n Ca n
g 4 Regard de visite 3,80 Morat Rue industrielle
IS5 2 |Recarddevisite 320 Morat Rue industrielle
12 6 Regard de visite 4,00 Morat Rue industrielle
4 10 Regard de visite 0,00 Morat rue industrielle
6 11 0,00
7 12 0,00
an 12 nonn &
&R 7dmb8taz-925e 4abo-boeb-78d67044e624 - o [«1] %] pr| B 1) (@) %] @] ] @) (S]]
[Entrées et sorties x
Type v Position v Form v Diamefre v Largeur v Niveau [m] v | Matériau v Remarque 7
Entrée 9 circulaire 250 250 320 béton
Entrée 3 circulaire 250 250 320 béfon
om - Sortie 12 circulaire 250 250 320 béton
B G % & 7 ©
_— Entrées et sorties | Piéces du regard
- Observations 7 x
— = [Eiéme ¥ [Code = Observation < Brolol v Photo2w | Clip ¥ MPE ¥ Scan ¥ Remarque ¥
: 0% DDA llgenenl aempledepioo ]
S - 2 062 DDA Etat général, exemple de photo © © ° ° échelonsen b
A 3— 3 3 224 DBFAA Infiliration: suintement / entartrage de la pa ") @ ® ®
w 7: 4 312 DCHB Banguette [°e) [°5) @ @ banquette en
M @D
-
6 9 12 3 3 G & 7B
WV Nl Graphique du regar._ [ Vas & 30 du rega_ | Observations | Fonctions da générateur de caractéres
All new report templates were copied EN13508_VSA_FRE_CH_NODIVSA-DSS-FR  2155GB locallCSYS.sdf #DEMO-343326514/L 0%
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8.4 Rapporter des entrées et des sorties de regard

Les entrées de regard de visite sont saisies en tant qu’observation via le catalogue de dommages et
peuvent ainsi étre marquées directement dans CleverScan avec le symbole du cercle ou de I'ellipse :
dessinez un cercle/une ellipse autour de l'entrée ou de la sortie concernée. Le catalogue de
dommages s'ouvre alors et demande le code OP adapté pour la description des entrées.

o CleverScan - RV4_6d2adfe3-53eb-4297-5fff-ce5af92f1542 © Copyright CD Lab AG - o X

Fichier Vue Paramétres Aide

Position de la caméra & X | Vue de cété (2,370m,10:5%hr) & X Vue de nuage de points g X

+ |
ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ\ml

o)
|1

HUI]UUHUI]IJI][II]UI]/JJ_“

Profondeur actuelle: 2,370m — -
Profondeur totale: 200m  |E| 9 ElE & Vi =] wedenagedep =] vue dexamina

Dés que vous avez sélectionné et validé un des codes OP valides ci-aprés, WinCan VX crée
automatiquement les entrées correspondantes dans I'assistant de nceud et transfére les données de
mesure déterminées par le logiciel CleverScan :

s WinCan VX (-STAGE-) - Analyst edition v2022.13.1.187 [Admin] - [DEMO_CleverScan_VSA_FR]
Projets  Impression  Entreprise  Echangededonnées  Outils  Paramétres des fenétres Statistiques et snalyses  Autres modules Gestion de commande  Macros  Outils OEM  Admin @

» DEMO_CleverScan_VSA_FR Trongons Branchements | Regards de visite

Graphique du regard de visite % X [|Regards devisite 2 x [|Photo/Vidéo X
G’ Nomdureg ¥ Type v | Profondeurd v Ville ou Vill ¥ Rue v & v
| 1 RV Chambre din... 6,10 Morat rue de la gare
t 2 RV2 Chambre d'in 2,30 Morat rue de la gare |
3 |
4 RvV4 Morat rue de la gare
5 RVS Morat niede la an
6 RV6 Assistant de nosud WinCan VX - [u] X
7 RV7 Preview 3D =+ RV3 = =
=+ Inspections Type Entrée
; 2020-07-21 09:23:58 Position g
=+ Piéces de noeud Form circulaire
+ Couvercle Diaméfre [mm] 500
,‘ PP + Col duregard de visite || Largeur [mm] 500
+ Cone de réduction Niveau [m] 2,62 E
Observations + Chambre Materiau
e | | m v Sect v  Code L J Troncon
N - 1 000 Tamp... DDB Remarque
. 2
N B 3 295 DCGAA
=1 - 4 301 DCGAB
4/ :
o 2m -
$ = @ « 4> »
- | 2 save preset
j - Dv»m%ﬂwc
' 3m
6 9 12 3 6 Lrg m
“SND Graphique du rega..| Vue en 3D du rega. Nodo Grevh § Proviow 30

e EN 13508-2 +A12011 (FR): CodesOP:
e NBNEN 13508 (BE) : Codes OP:
e EN13508/VSA (CH): Codes OP : DCG*
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8.5 Impression de rapports de regard avec des données CleverScan

Activez 'onglet Printing (Impression) et cliquez sur I'icone Printing Panel (Panneau d’impression) afin
d'imprimer un rapport CleverScan a partir de WinCan VX :

Général Projets Impression Entr
= A B
Panneau Mise en page  Générateur
d'impression | des rapports  des rapports
Rapports

Cochez les types de rapports Inspection de regards, Dessin 2D de regards, Photos de regards et
CleverScan dans la liste de rapports sur le c6té gauche de la boite de dialogue.

La sélection du rapport CleverScan permet a |'utilisateur de sélectionner la mise en page du rapport
CleverScan sur le c6té droit du panneau d'impression (2) :

‘WinCan VX - Panneau d'impression

Rapports WinCan

Fichier du rapport: NOD-CleverSean-Landscape &
LI Page de cowverture NOD-CleverScan-Landscape

NOD-CleverScan

[ Table des matiéres
[ Informations du projet
1 Photos du projet
] Résumé du projet
DTroan
= |Regard
(| Leégende de classification (regard)
[ Profil de regard
Inspection de regard
Dessin de regard 2D
Photos de regard
[ Dessins de regard
CleverScan 0

[CIBranchement

Sartie

Felie Soiz ] Filre de données Avjourdhui
® Tout Créer apergu

() Tout fitrs [ Créer documert y

() Sélection Document pdf par projet

Document par regard
) . X [] images de lité (PDF plus grand)
() Données actuelles Document par inspection

Rapports WinCan Tout dans un dossier a ® B

Rapports des analystes de WinCan

01

2-31

Le rapport CleverScan représente la paroi du regard de visite qui a été coupée virtuellement a une
certaine position horaire et dépliée a plat.
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Cliquez enfin sur l'icbne imprimante (3) pour créer le rapport avec les options sélectionnées. Un
exemple de page de rapport CleverScan aura un aspect similaire a ce qui suit :

- ° CDLab SA
Fisweg 12, Murtenffora
I n a n Tel +410266723737

suppori@wincan.com
CleverScan - 21.07.2020 - RV3

| Nom du regard | Villehillage | Rue Tnspecteur
RV3 Mot rue de la gare Lederc

21.07.2020

DEMO_CleverScan_VSA_FR 8
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9 Barre de menus

La barre de menus en haut de l'interface CleverScan est subdivisée en 4 groupes :

o CleverScan © Copyright CD Lab AG

Fichier Vue Paramétres Aide

Les pages suivantes présentent en détail toutes les commandes.

9.1 Menu FICHIER

Ce menu contient les commandes qui concernent la gestion des fichiers :
Fichier VWue Paramétres Aide

Série d'images

Changer d'espace de travail

Importer scan dans le répertoire de travail

Exporter nuage de points

Série d'images : Cette commande ouvre une boite de dialogue et autorise I'ajout d'une photo du
couvercle de regard a la numérisation actuelle. Les numérisations des regards sont ainsi facilement
et rapidement identifiables :

@ External gallery X

External gallery

I [%a Add I @? PC Camera ”f:{ Screenshot

) open @ Delete

Logitech HD Webcam C525 v

Changer espace de travail : Permet de sélectionner le dossier principal dans lequel les données
brutes sont copiées (par ex., C:\CleverScan).

Importer scan dans le répertoire de travail : Recherchez les numérisations des regards souhaitées via
une boite de dialogue Windows et copiez-les dans le dossier de travail.
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9.2 Menu Vue

Ce menu permet a l'utilisateur d'afficher ou de masquer les panneaux selon les besoins :

Yue Paramétres Aide

Retablir les options par défaut

Liste des anomalies
WYue de face

Vue de nuage de points

Vidéo Il est possible d'afficher ou de
Répertoire de travail masquer le panneau correspondant
d’un seul clic.

SO S T

Position de la caméra

Vue de profondeur

<

WVue de cote

4

WYue d'examination

Barre d'état

~  Garder relation des aspects

Connecter vidéo

Mantrer corrections de couleur

Restaurer les options par défaut: Refuse toute modification individuelle de I'agencement des
panneaux et rétablit 'agencement par défaut.

Garder relation des aspects: L'utilisateur peut, avec cette option, choisir de conserver le rapport
d’aspect dans la vue latérale et la vue de profondeur, en laissant des marges sur les c6tés et en
haut/en bas, ou afficher I'image sur toute la surface du panneau.

Connecter vidéo : Les vues de panneau sont synchronisées, de sorte que chacune d’elles affiche le
point correspondant a la méme profondeur, hormis le panneau de vidéo. La synchronisation de la
vidéo est désactivée par défaut, car cela ralentirait les performances du logiciel. L'utilisateur peut
activer cette fonctionnalité chaque fois que nécessaire.

Montrer corrections de couleur: Cette commande ouvre la boite de dialogue ci-dessous, laquelle
sert a affiner les parametres Luminosité, Contraste ou Gamma. Ce dernier permet des corrections
automatiques de la luminosité et du contraste pour chaque valeur de couleur détectée sur I'image.

“ Correction des couleurs X

Luminosité

Confraste

Gamma

Annuler oK Réstaurer valeurs par défaut
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9.3 Menu PARAMETRES

En plus de nombreux réglages pour la caméra et la numérisation, ce menu comprend la possibilité
de créer et gérer des profils d’utilisateurs (disposition des fenétres de travail) :

Pararmétres = Aide
Options Ctrl+O
Etablir le réseau
Préréglages

Disposition

Options: Ce dialogue permet de préconfigurer le processus de numérisation ainsi que le dispositif
de caméra. Il est recommandé d'utiliser les valeurs prédéfinies par défaut et d'activer les options pour
les réglages automatiques.

@ options x
|Racharchar option | Scanner
Général Exposition
% Vue . .
Paramétres de luminosité sutomatique:
Vidéo
% Locales Activer Niveau de luminosité:
Facteur d'augmentation:
@ resea
Cots
= &
e . B acer R
— Enéral =
- Facteur d'sugmentation:
L&, Scanner Stroboscope:
Couleur du stroboscope laser latéral Couleur du stroboscope latéral
Touche de raccourci Strol pe vidéo
Retardencnt

Réstaurer stroboscope par défaut

Restaurer les valeurs par défaut Annuler Appliquer

Etablir le réseau: Cette option permet d’activer la connexion Ethernet pour I'utilisation de CleverScan
et de la désactiver lorsqu’on en a plus besoin.

Préréglages : Créez un nouveau profil de réglages ou chargez-en un déja existant.
‘ Presets X

Presets

Load profile Delete

CDLab ~

Save current settings as: Save

|CDLab_DeveIopement |

Disposition : Créez un nouveau profil d’utilisateur (disposition des fenétres) ou chargez-en un déja
existant.

° Layout X
Layout
Load layout Delete layout
CDLab_Support -
Save current layout as: Save layout
‘Operamr_ﬂ
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9.4 Menu AIDE

Ce menu indique la procédure a appliquer lors du traitement ou de la résolution de problémes
techniques ou de compréhension :

Aide
Muontrer protocol
Muontrer protocol (précédent)
Ouvrir manuel d'utilisation
Version
Envoyez-nous vos commentaires
Verifier mise 3 jour

CQu'est-ce qui est nouveau?

Copyright

Montrer protocole : Cette commande ouvre le protocol de toutes les commandes exécutées depuis
le début de la session courante de CleverScan.

Montrer protocole précédent : Cette commande ouvre le protocol de la session précédente de
CleverScan.

Ouvrir manuel d'utilisation : Utilisez cette commande pour ouvrir le manuel au format PDF. Vérifiez
qu’un lecteur PDF a été préalablement installé.

Version : Cette option affiche le numéro de la version courante du logiciel CleverScan.

Envoyer commentaires : Envoyez un rapport d’erreur via le formulaire électronique qui s'affiche.
Vérifier mise a jour : Téléchargez les mises a jour disponibles et installez-les.

Nouveautés : Affichage de tous les changements du logiciel dans la version la plus récente

Copyright : Boite de dialogue avec avis de droits d"auteur sur le logiciel CleverScan
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10 Dépannage

Voici une liste de problémes susceptibles de se produire pendant |'utilisation du module logiciel
CleverScan :

Connexion impossible a la caméra

Vérifiez que le cable réseau est branché.
Vérifiez que la caméra est en marche et que le niveau de charge de la batterie est suffisant.
Vérifiez la configuration du réseau et que la connexion réseau est capturée.

Hw N =

Redémarrez la caméra et le logiciel.

Pas de déplacement de la caméra ou échec de la numérisation

1. Essayez de déplacer la caméra vers le haut et vers le bas au moyen des boutons présents sur
I'unité de caméra.

Vérifiez que le capteur de profondeur ne touche pas la surface de I'eau.

Assurez-vous que le capteur de profondeur lit les valeurs correctes. Si ce n‘est pas le cas,
déplacez |[égérement la téte de caméra pour voir si vous pouvez obtenir des valeurs adaptées.

4, Redémarrezla caméra.

Echec du post-traitement

1. Redémarrez le logiciel et essayez de nouveau le post-traitement.
2. Effectuez de nouveau la numérisation.

Echec de la visualisation

1. Effectuez de nouveau le post-traitement de la numérisation.

Connexion impossible de CleverScan a WinCan VX

1. Quittez le logiciel si une autre instance de CleverScan est déja en cours.
2. Redémarrez WinCan VX.

Pour tout autre probléme technique, veuillez contacter le support de CD Lab
(support@wincan.com).
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